Motivation

Auf langfristige Sicht ist in Baden-Wirttemberg geplant, das zwischen Grundnetzpunkten
durchgefiihrte Nivellement zur Detektion von vertikalen rezenten Krustenbewegungen durch 5
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Fallstudie: Monitoring ausgewahlter SAPOS®-Stationen
in Baden-Wirttemberg mittels Neigungssensoren

A. Knépfler, M. Mayer

Vorarbeiten

Fir das automatisierte und zeitlich hochaufgel6ste Monitoring der ausgewahlten Stationen

i . Bemmem wurde zunéchst ein am Geodétischen Institut (GIK) vorhandener Neigungssensor (Typ Kern
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Um das geodynamische Potenzial der SAPOS®-Stationen zu untersuchen, werden in Vortests et D i bau an der Referenz- L=J
Verfahren erprobt und in Kooperation mit der Abteilung Geodasie des Landt el Ly Baden Wintombers (e v-buece) station KARL (Messdach L) - s
Baden-Wiirttemberg Messungen an zwei ausgewahlten Stationen (Karlsruhe, Iffezheim) durchgefiihrt. des GIK)erfasst.
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“SFB-Adapter” (#) durchgefiihrt, bei der die
Peaks jedoch ebenfalls zu sehen sind.

Messungen an der Schleuse Iffezheim

Quelle: Wasser- und des Bundes Quelle: LV

Bei den Messungen auf einem Turm der Schleuse in Iffezheim
wurde dg Neigungssensor Nivel20 am Mast der dort installierten
SAPOS -Antenne befestigt. Zur Fernliberwachung wurde die
Software NivelComAK angepasst und eine automatisierte
Dateniibertragung mittels UMTS eingerichtet.

In den aufgezeichneten Neigungsdaten (M) sind deutlich die
Schleusungsvorgénge sichtbar, wobei drei Zusténde
unterscheidbar sind: a) &stliche Kammer voll und westliche
Kammer leer, b) 6stliche Kammer leer und westliche Kammer voll
bzw. c) beide Kammern voll/leer.
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Umgebungstemperatur - sowohl auf die verwendeten Sensoren als auch auf die
Versuchsanordnung - geben sollen.
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Fazit und Ausblick

Die durchgefiihrten Messungen haben deutlich gezeigt, dag mit Neigungssensoren signifikante
Tagesgéange in den Bewegungen von zwei ausgewahlten SAPOS ~-Stationen detektiert werden kdnnen.

ffezheim mit Wivei20
Welche absoluten Bewegungen mit den an einer Stelle an der Befestigung der GNSS-Antenne erfassten

Neigungsénderungen verbunden sind, I&sst sich allein durch ein Neigungsmonitoring, wie oben
beschrieben, nicht bestimmen. Hierzu fehlen Informationen beispielsweise hinsichtlich der Starrheit der
Gebaude (vertikale Profile) oder der Achse, um die sich das Gebaude mdglicherweise neigt.

Die absoluten Bewegungen der GNSS-Antennen lassen sich nur durch zusétzliche Messverfahren

erfassen. Hierzu sollen Versuche mit Robottachymetern und meteorologischen Sensoren an den bereits

we dx dm wc untersuchten Stationen in Kombination mit Neigungssensoren durchgefiihrt werden.
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g Dariiber hinaus werden kontinuierlich durchgefiihrte GNSS-basierte Untersuchungen Aussagen
ralatva Y-Neigung

hinsichtlich der Auswirkung der detektierten Antenner ordinaten
ergeben, wodurch ebenfalls zur erhohten Trennbarkeit der
verschiedenen Einflussfaktoren beigetragen werden kann.
Diese Analysen werden unter Anderem im Rahmen des
Projekts GURN (GNSS Upper Rhine Graben Network) in
Kooperation mit franzésischen Kollegen (Universitat

ingen auf
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. Universitét Karlsruhe
H H H H Strasbourg) ausgefiihrt. e -
e Geodatisches Institut
Messung ffezheim mit Niel20 Das im Rahmen von GURN etablierte GNSS-Netz soll Englerstrae 7
T T T raumlich ausgeweitet werden (Zeithorizont: Ende 2008). D-76131 Karlsruhe
Hierzu sind bereits vielversprechende %ontakte zur ETH 5 .
Zirich bzw. swisstopo sowie zu SAPOS -Rheinland-Pfalz | LIl DL
gekniipftworden.
Weiterfiihrende Informationen zu GURN sind auf der GIK- takt
Homepage unter www.gik.uni-karlsruhe.de/1727.html zu

T finden.
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