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Vergleich von INSAR und Nivellement: Zeitreihe der Bewegung an einem PS-Punkt mit starker
Horizontalkomponente. Aus der Kombination von INSAR-Daten aus aufsteigender und abstei-
gender Bahn kann die vertikale Komponente (Nivellement) berechnet werden.
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3D-Geschwindigkeitsfeld fur den nordlichen Oberrheingraben aus der Kombination von linearen

Verschiebungsraten aus Nivellement, GNSS und INSAR. Zur Datenfusion werden die Ergebnisse weitere Forschungsarbeiten:

der drei Techniken auf ein Gitter interpoliert, das nurin der Nahe der Persistent Scatterer (PS) belegt = Vulkanmonitoring mit TanDEM-X

ist. An jedem Gitterpunkt wird aus den Beobachtungen (GNSS: Northing, Easting; Nivellement: Up; = Quasigeoid fur Baden-Wurttemberg |

INSAR: Line of sight ascending und descending) ein 3D-Geschwindigkeitsvektor geschatzt. Dabei = Festlegung eines einheitlichen globalen vertikalen Datums

= Atmospharische Wasserdampfbestimmung mit GNSS und InSAR

werden auch die unterschiedlichen Referenzrahmen der Techniken berucksichtigt.
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