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Mobiler Roboter und Messsystem 

 
 
Mita r beiter  (m/w) in  uns er em  T ea m 
für  die E ntwic k lung eines  R oboter s  mit O ption z ur  P r omotion 

 
Wir entwickeln einen neuen Typ von mo-
bilem Roboter, der in der Lage ist, räum-
lich hochgenaue Tätigkeiten (Sub-mm-
Bereich) auszuführen. 
 

Bei dem Industrieprojekt sind ein mittel-
ständiges deutsches Unternehmen und 
ein europäischer Roboterhersteller betei-
ligt. 
 

Unsere Aufgabe am Geodätischen Insti-
tut ist es, das Lokalisierungssystem und 
für die erste Anwendung einen Höhen-
messsensor als Plug-In zu entwickeln. 
 
 
Stichworte zu den Themen und Werkzeugen sind: 
Micro-Controller C/C++; (ARM, RISC, JTAG; I2C / URAT / ISP); embedded Linux (real-time-
kernel); FPGA; Beagle-Board 
 
Inhaltliche Stichworte: 
Sensorfusion, kinematisches Messen, Echtzeit, Zeitreferenzierung 
 
Aufgaben: 
Entwicklung der SW, Aufbau der Elektronik, Test der Einheiten am Messstand und am Gerät im 
Piloteinsatz. 
 
Vorrausetzungen für diese Stelle: Wir bieten folgende Optionen an: 
 Sehr gute Programmierkenntnisse,  

idealerweise C/C++ 
 

 Erfahrungen mit Micro-Controllern 
 

 Elektrotechnisches Basiswissen  
(evtl. PCB-Design) 
 

 Evtl. FPGA-Design 
 

 Möglichkeit zur Promotion (E13) oder 
 

 Projektstelle am KIT (E13) aber auch 
 

 Abschlussarbeiten sowie 
 

 HiWi-Stellen oder 
 

 Anstellung bei unseren Industriepartnern 

Haben Sie Interesse an einer Mitarbeit oder wollen Sie mehr über das Projekt erfahren, kontaktie-
ren Sie uns. Eintrittstermin sofort 
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